PRECYZYJNY PRZETWORNIK M1-TI
PROGRAMOWALNY RTD, TC, R/ 4-20mA

* Precyzyjny programowalny przetwornik sygnatu
z czujnika temperatury (RTD, TC), rezystanciji (R)
lub napiecia (U) na sygnat petli pradowej 4-20mA

» Wspolpraca z czujnikami RTD: Pt-100, Pt-200, Pt-500,
Pt1000, Ni100, Cu53 z mozliwoscig podtaczenia kilku
czujnikdw szeregowo- usrednianie pomiaru temperatury

» Wspolpraca z termoelementami TC: J, K, T,E, N, B, R, S
(mozliwosé grupowej kompensacji zimnych koncoéw)

« Wspétpraca z czujnikami rezystancji w zakresie
R=0...5000 oraz napiecia w zakresie U=-120..+120mV

« Dowolny wybor zakresu przetwarzania, mozliwos¢
pracy z charakterystyka odwrotng 20-4mA

« Filtr cyfrowy dolnoprzepustowy o statej czasowej
To = 0...300s (eliminacja fluktuacji sygnatu)

- Wyjscie przekaznikowe alarmowo — sterujace
z sygnalizacjg diodg LED

- Test obiektowy: wymuszenie pradu 4, 12, 20mA

- Separacja galwaniczna: WE / WY / Zasilanie

- Zasilanie przetwornika 24V= (zakres 10..30V=)

- Komunikacja RS-485, program do konfiguracji
i testowania dla Win

- Obudowa do montazu na szynie TS-35

ZASTOSOWANIE

W uktadach pomiarowych i regulacyjnych, w ktérych wymagany jest doktadny pomiar
temperatury i przetworzenie go na sygnat petli pradowej, z mozliwoscia lokalnej sygnalizacji
alarmowej lub realizacji prostego sterowania wiacz / wylacz od przekroczenia wielkosci mierzone;j.

M-1TI jest precyzyjnym programowalnym przetwornikiem

ur ,mJ"D‘ sygnatéw analogowych z réznego typu czujnikbw temperatury lub

@2 rezystancji na standardowy sygnat petli pradowej 4-20mA. Sygnat
wejsciowy przetwarzany jest na sygnat cyfrowy w 16-to bitowym
przetworniku A/C. Po linearyzacji i przeliczeniu przez uktad
mikroprocesorowy do  zaprogramowanego  zakresu  wynik
przetwarzany jest na sygnat analogowy 4 do 20mA. Ukflady
wejsciowy, wyjsciowy, wyjscia dwustanowego oraz zasilania wraz
portem RS-485 sg separowane galwanicznie od siebie. Wyjscie
dwustanowe umozliwia realizacje sygnalizacji alarmowej lub
prostego sterowania typu wiacz-wytacz. Przetwornik M-1TI zastgpit
dotychczas produkowany przetwornik IM-1T/l. Charakteryzuje sie
nowsza konstrukcja oraz spetnia wymagania CE zgodnie z
dyrektywg 89/336/EEC, Kompatybilno$¢ elekiromagnetyczna dla
urzadzen przemystowych”.

WEJSCIE RTD, R

1 Do przetwornika mozna podtaczy¢ oporowe czujniki temperatury typu:
+ + Pt-100, Pt-1000, Ni-100, Cu-53 w konfiguracji 2-, 3-, 4-przewodowe;.
. > Za pomocg mnoznika (1x do 9x) mozna zrealizowaé uktad usredniania

xR

temperatury w kilku punktach pomiarowych sktadajacy sie z szeregowo
potaczonych czujnikbw. Tq samg metoda realizuje sie podtaczenie innych

METRONIC SYSTEMS
tel./fax: (12) 632 32 82, 632 89 06
biuro@metronic.com.pl

www.metronic.com.pl




PRECYZYJNY PRZETWORNIK M1-TI
PROGRAMOWALNY RTD, TC, R/ 4-20mA

czujnikdbw niz podstawowe, np.: Ni- 200 = 2x Ni-100, Pt-500 = 5x Pt-100. W przypadku pomiaru
2- przewodowego mozliwa jest korekta rezystancji przewodéw doprowadzajgcych w zakresie 0 do 5..
Do wejscia moze by¢ podtgczony analogicznie jak RTD liniowy przetwornik rezystancji o zakresie z
przedziatu 0 do 5000. (np. przetwornik potozenia).

WEJSCIE TC, U

W przypadku termoelementéw mozliwe jest podtaczenie czujnikéw typu J, K, T, E, B, N, R, S, L, U.
Kompensacja spoiny odniesienia (,zimne konce”) odbywa sie za pomoca zewnetrznego czujnika temperatury
Pt-100, co umozliwia dokonanie doktadnego pomiaru w miejscu zakonczenia przewoddéw termoelementu i
przej$cia na przewody miedziane, bez koniecznosci przedtuzania potgczenia do przetwornika za pomoca
kosztownych przewodéw kompensacyjnych. W przypadku uzycia kilku przetwornikéw M-1TI mozliwe jest
uzycie jednego czujnika Pt-100 i przestanie informacji do pozostatych przetwornikow przez port
komunikacyjny RS-485. Przetwornik umozliwia przetwarzanie sygnatu napieciowego liniowego w
maksymalnym zakresie -120 do +120mV. Konfiguracja podtaczenia — jak dla elementu TC bez kompensacji.

WYJSCIE 4-20mA

Cyfrowo przetworzony wynik pomiaru zamieniany jest na

ﬁ@fﬂﬂ—_]j 24v= sygnat analogowy petli pradowej 4-20mA z rozdzielczoscig
ppi=CeSetiete g g FIL. 123090 16 bitdw. Zakres przetwarzania jest swobodnie programowalny

z dostepnego zakresu pomiarowego, dla danego czujnika
mozna wybra¢ dowolny podzakres odpowiadajacy wartosciom 4mA i 20mA. Mozliwa jest réwniez praca
odwrotna, tzn. wzrost sygnatu wejsciowego (temperatury) moze powodowaé zmniejszanie pradu petli.

Wyniki od$wiezane sa z czestoscig ok. 0,5s. Przetwornik moze mie¢ wtaczony dolnoprzepustowy filtr
inercyjny | rzedu o statej czasowej od 0,1 do 300s. Wiedy skokowa zmiana wartosci wejsciowej (temperatury)
po przetworzeniu ,dochodzi” do wartosci ustalonej tym wolniej im wieksza jest stata czasowa. Dzieki temu
mozna odfiltrowac niepozgdane fluktuacje sygnatu.

Za pomoca przetacznika w gérnej czesci obudowy mozna wykonac prosty test obiektowy wymuszajac
wartosci 4mA, 12mA lub 20mA w obwodzie petli pradowej, niezaleznie od tego czy czujnik pomiarowy jest
podtaczony.

Przetwornik wymaga zasilania zewnetrznego petli, typowo 24V=. Przy takiej wartosci napiecia
maksymalna rezystancja odbiornika wynosi RL =500.. Oznacza to, ze wpigte w petle szeregowo rzadzenia
moga mie¢ rezystancje w zakresie 0 do 500.. Obecnos¢ zasilania obwodu petli sygnalizowana jest ciggtym
Swieceniem diody LED oznaczonej symbolem WY. Zataczenie zasilania petli przy braku zasilania
przetwornika powoduje ustawienie pradu na wartos¢ 4mA.

WYJSCIE ALARMOWO - STERUJACE

o . Przetwornik posiada jedno wyjscie dwustanowe, przekaznik
01A pétprzewodnikowy o obcigzalnosci maksymalnej 48V / 0,1A. Pobudzenie

%M-‘“ przekaznika (alarm) sprzezone jest z zaswieceniem czerwonej diody LED.

L W  przetworniku mozna zaprogramowa¢ dwa poziomy alarmowo—

T-:f-ﬂ'w=-'- sterujgce. Wyjscie moze lokalnie sygnalizowaé¢ stan przekroczenia

12¢ = wartosci mierzonej lub by¢é sprzezone z uktadem wykonawczym

i realizowac prosta funkcje sterujaca (np. zataczenie wentylatora po przekroczeniu zadanej wartosci temp.)

OPROGRAMOWANIE

Do konfiguracji stuzy program M-1TI.EXE (aplikacja dla MS Win). Program ten umozliwia dodatkowo
testowanie przetwornika: symulacja czujnika pomiarowego, odczyt spodziewanego pradu na wyjsciu,
wymuszenie zadanej wartosci pradu na wyjsciu, wymuszenie stanu przekaznika wyjsciowego, sprawdzenie
reakgji filtru doInoprzepustowego.
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M1-TI

DANE TECHNICZNE

WEJSCIE

Separacja galwaniczna od pozostatych obwodéw:

tak, 500V=/~

Doktadno$¢ pomiaru (dla temp. otoczenia 25°C):

wg tabeli dla danego typu czujnika

Dryf temperaturowy (w zakresie 0 do 50°C):

0,025% zakresu/10°C, wewnetrzna kompensacja dryfu
temperaturowego

Konfiguracja wejscia typu RTD / R

Prad czujnika

<500uA

Sposoéb podtaczenia czujnika:

4-, 3- lub 2-przewodowo

Kompensacja rezystancji przewodéw
w podtgczeniu 4- lub 3-przewodowym:

automatyczna + stata w zakresie 0 ... 5,00Q

Kompensacja rezystancji przewodéw
W podtaczeniu 2-przewodowym:

stata w zakresie 0 ... 5,00Q

Rezystancja przewoddw:

max 10Q

Zakres mierzonej rezystancji (dla konfiguracji R):

max 50000

Konfiguracja wejscia typu TC

Kompensacja spoiny odniesienia:

- czujnikiem RTD (2-przewodowy)

- przez port RS-485 z innego przetwornika
pracujacego w trybie ,master”

- wartos¢ stata (zaprogramowana)

Zakres kompensacji spoiny odniesienia:

-30,0 °C do +100,0 °C

Maksymalna rezystancja przewodéw kompensacyjnych 2 x 300Q
(doprowadzajacych do czujnika):
Rezystancja wej$ciowa: >2kQ

Konfiguracja wejscia typu U

Zakres mierzonego napiecia:

-120 mV do +120 mV

Maksymalna rezystancja przewodéw doprowadzajacych:

2x300 Q

Rezystancja wejsciowa:

>2 kQ

WYJSCIE 4-20mA

Sygnat wyjsciowy:

petla pradowa 4-20mA z zasilaniem zewnetrznym(obcym)

Zakres pradu wyjsciowego:

3,6 ... 22mA

Napiecie zasilania petli (zewnetrzne):

24V= (typowo)
12 ... 30V=dla JP1 ,otwarty”
5 ... 24V=dla JP1 ,zwarty”

Rezystancja obciazenia petli (odbiornika):

0... 500Q (0... 800Q dla JP1 ,zwarty”) dla zasil. petli 24V=
(zaleznos¢ RLod Uz— Rys.3.2. i Rys.3.3.)

Czas odpowiedzi wyjscia na zmiane sygnatu wejsciowego:

<0,5s (dla statej czasowej filtra = 0)

Filtr cyfrowy:

inercyjny | rzedu o programowane;j statej czasowej 0...300s

Separacja galwaniczna od pozostatych obwodow:

tak, 500V=/~

BLAD PRZETWARZANIA

Btad catkowity (wejscie / wyjscie):

+0,2% zakresu lub 0,5°C (ktéra wielko$¢ wieksza)

Dryft temperaturowy:

+0,025% zakresu /10 °C w zakresie 0 ... 50 °C

WYJSCIE DWUSTANOWE

Typ: przekaznik pétprzewodnikowy =/~
Maksymalny prad obcigzenia: 100mA (=/~)
Maksymalne napiecie: 48V (=/~)
PORT SZEREGOWY RS-485
Sygnaly wyprowadzone na tgczdwce: A(+), B(-)
Separacja galwaniczna od obwodu zasilania: brak
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M1-TI

Maksymalne obcigzenie:

32 odbiorniki / nadajniki

Protokét transmisji:

wewnetrzny, niedostepny dla uzytkownika

Maksymalna dtugosc¢ linii: 1300m

Predko$¢ transmisiji: 2400bps

Kontrola parzystosci: Even

Ramka: 1bit startu, 8bitéw danych, 1bit stopu
Maksymalne napiecie réznicowe A(+) — B(-) +/-14V

Maksymalne napiecie sumaryczne A(+) — ,masa” -7V ..o +12V

lub B(-) — ,masa’:

Minimalny sygnat wyjsciowy nadajnika:

1,5V (przy Ro=27Q)

Minimalna czuto$¢ odbiornika:

200mV / Rwe=12kQ

Minimalna impedancja linii transmisji danych: 27Q
Zabezpieczenie zwarciowe / termiczne: Tak
ZASILANIE PRZETWORNIKA
Napiegcie zasilania: 24V= (20 ... 30V=) - zalecane

24V~ (+5% / -10%)

Pobér mocy:

0,7W typowo, 2W max

WARUNKI PRACY

Temperatura otoczenia podczas pracy: -10 ... +50 °C
Temperatura przechowywania: -20...+70°C
Wilgotno$¢ wzgledna podczas pracy 5 ... 90% bez kondensaciji

WYMIARY MECHANICZNE — OBUDOWA

Typ obudowy:

Do zabudowy w szafach pomiarowych na szynie TS-35
tworzywo termoutwardzalne

Wymiary: 79mm X 90,5mm X 25mm
Masa: ok. 0,2 kg
Stopien ochrony: IP20
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